
Trace écrite de cette partie : 

J’ai appris que, j’ai réalisé, j’ai découvert ...
___________________________________________________________________________________
___________________________________________________________________________________
___________________________________________________________________________________
___________________________________________________________________________________

FICHE D'ACTIVITÉFICHE D'ACTIVITÉ
Séquence S13 : 

Comment faire avancer un robot programmable ?
Activité 13.2 :  Comment le robot se déplace-t-il ?

Cycle 4 J’ai réussi mon travail si ….   (niveau de maîtrise : I/F/S/T ou couleurs)

Niveau : 4ème
(Domaine) Compétence Socle Objectif (déclinaison) Moi Prof.

(D1-3) Exploiter des documents technologiques Je sais sélectionner des infos dans plusieurs docs

Durée : 
110 minutes

(D2-2) Travailler en groupe Je prends part à l’activité durant toute sa durée

(D4-3) Interpréter / Raisonner / Analyser Je reconnais les chaînes d’énergie et d’information

Fiches de synthèse     :     MSOST-1-3-FE1 / MSOST-1-3-FE3 / MSOST-1-3-FE4 Collège F. Mitterrand @ Créon  club-techno.org

 Objectifs de l’activité : 
- Identifier les éléments qui composent les chaînes d’information et d’énergie du robot

- Décrire les changements qui s’opèrent
Fait

1°) Mise en marche du robot : (durée 5 minutes)
Le robot mBot, par défaut, comporte 3 modes de fonctionnement. Ces modes sont sélectionnables ainsi : 
- Allumer le robot mBot en agissant sur l’interrupteur (On)
- Le robot s’initialise : il émet une suite de sons et les DELs changent de couleur (Rouge, Vert, Bleu et enfin Blanc)
- Le mode de départ est le mode « Pilotage par télécommande infra-rouge » et les DELs restent blanches
- On change de mode en appuyant sur le bouton en haut à gauche de la carte mCore
- Un appui : les DELs deviennent vertes, le robot est en mode « Détection d’obstacles  »
- Un appui supplémentaire : les DELs deviennent bleues, le robot est en mode « Suivi de ligne »
- Un nouvel appui : les DELs deviennent blanches et le robot est revenu en mode « Pilotage par télécommande »
La sélection des modes est reprise dans l’organigramme ci-dessous :

2°) Comment le robot se déplace-il     ? (durée     : 2 séances)  

Pour découvrir l’ensemble des éléments qui participent au déplacement du robot, vous allez répondre en groupe
aux questions sur les feuilles réponse.

Pour cela, vous allez pouvoir faire fonctionner le robot dans certains modes. N’oubliez pas que le robot est un
matériel pédagogique et non un jouet ! Vous le faites fonctionner pour l’observer.

❏
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Interrupteur sur « On »

Mode « Pilotage par télécommande »
DELs blanches

Mode « Détection d’obstacle »
DELs vertes

Mode « Suivi de ligne »
DELs bleues

Interrupteur (On/Off)

Bouton de sélection de 
mode

DELs (sous le capot)

https://club-techno.org/

